Servoconversores SCA 0>
Servomotores SWA
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Os Servoacionamentos WEG sao

utilizados nas mais diversas aplicagoes
industriais, onde, elevada dinamica,
controle de torque, precisao de velocidade e
posicionamento sao fatores decisivos para
0 aumento da qualidade e produtividade.

Possuem todas estas caracteristicas aliadas

a um baixo cu vada performance e

robustez.

APLICAGOES

» Empacotadeiras (dosadoras)

* Bobinadeiras
 Maquinas-ferramenta

» Maquinas de corte e solda (plastico)

|+ Maquinas gréficas
- * Sistemas de posicionamentos

« Retrofitting

‘Mesas giratorias

steiras com paradas programadas
aquinas de embalagens



SERVOCONVERSORES SCAH

CARACTERISTICAS TECNICAS

*Regulagcdo em modo posicionador / velocidade / torque.

*Fungao MOVE incorporada ¢/ ciclo automatico (até 10
posicionamentos programaveis via parametro), com rampa
de aceleracéo e desaceleragéo programaveis.

«Controle de torque tipo “PID digital com Feedforward” e
controle de velocidade tipo “PID”.

«Simulador de encoder incorporado: simula os sinais A, A, B,
B, N e N. programavel de 1 a 4096 pulsos/rotagao.

«Interface Homem-Maquina destacavel com display em LED
(5 digitos - 7 segmentos).

*Unidade de engenharia para IHM remota.

*Programacéo de pardmetros via HMI incorporada, HMI remoto
ou via serial (microcomputador PC).

*Rede CANopen, Modbus RTU e Devicenet incorporados.

*Rede Profibus DP (opcional).

*Fungdo mestre/escravo via rede CAN em modo relativo e
absoluto.

*Microcontrolador de alta perfomance tipo RISC 32 bits.

Comunicagdo serial RS-232C e RS-485 (opcional).

e Transistores de poténcia IGBT com modulagao PWM,
que permitem o acionamento silencioso e eficiente dos
servomotores.

e Transistor de frenagem incorporado.

e Entrada para trem de pulso (opcional).

«Link CC disponivel via borne.

*CertificagGes Internacionais UL e cUL, CE, C-Tick e IRAM.

FUNGOES ESPECIAIS

*Fungao posicionamento MOVE com encoder externo.
*Funcéo stop e stop invertido.

*Rampa de desaceleragao da fungao stop (exclusiva).
*Fungao auto stop (modo velocidade).

*Fungéo potenciémetro eletronico.

*Fungao trem de pulso.

*Fungao Multispeed até 8 velocidades.

*Fim de curso horério e anti-horario.

*Fungéo auto-tunning.

«Fungao PID das entradas analdgicas 1 e 2.

*Fungéo soma das entradas analdgicas 1 e 2.
*Fungdo Copy na IHM remota.

Modelos

Especificagdes Técnicas Unidades
SCA050004 SCA050008 SCA050024 SCA050030

Corrente nominal Arms 4 8 24 30
Corrente dinamica (3s) Arms 8 16 48 60
Alimentagao Vca 3x220/230 V (+10%, -15%) 3 x 380/400V (= 10%)
Tensao de saida Vca 02a200-230V 0a 380 - 400V
Freqiiéncia de chaveamento kHz 10
Entradas digitais programaveis gtde 6 (15 a 24 Vice - NPN ou PNP)
Saidas digitais programaveis qtde 3 (2 arelé e 1 opto-acoplada)
Entradas analdgicas programaveis qtde 2 (-10Va +10V, 0 a 20mA ou 4 a 20mA) (14 e 10 bits)
Saidas analdgicas programaveis qtde 2 (-10Va +10V)(12bits)
Resolugéo de velocidade - 32 bits
Temperatura de ambiente °C 0a45
Grau de Protegao - P20
Freqiiéncia da entrada para trem de pulso kHz 100
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Servoconversor WEG série SCA-05 9-  Frenagem: Em branco = Resistor de frenagem externo
Corrente nominal de saida do servoconversor: 0004 = 4A 10- Cartoes de expansoes de fungoes: Em branco = Standard
0008 = 8A P2 = Placa Posicionadora
0024 = 24A POS 2
0030 = 30A EP = Placa para entrada
Alimentacéo de entrada do servoconversor: T = Trifésica i - de trem de pulso
< . < . 11- Cartoes para rede de comunicagdo: Em branco = Standard
Tenséo de alimentagao: 2223 = Faixa 220 - 230V DP = Rede Profibus DP
3848 = Faixa 380 - 400V Obs: CANopen, ModBus RTU e DeviceNet estao incorporados no SCA05
Idioma do manual do produto: P = Portugués 12- Hardware especial: Em branco = Standard
g = Iglglesh | MF = Maquina Ferramenta (Somente
= Espanho para 0 modelo SCA05 4/8)
Versao do Produto: S = Standard H1... Hn = Opcionais com versao de
0 = Com opcionais software especial H1 ... Hn
Grau de protegao: Em branco = Standard (vide tabela de especificagdes) 13- Software especial: Em branco = Standard
Interface Homem-Magquina (HMI): Em branco = Standard S1...Sn = Opcionais com versao de
IC = Interface para HMI remota software especial §1 ... Sn
e/ou Comunicagao 14- Fim de codigo:  Z = Digito indicador de final de codificagao
RS-485 isolada do produto
Tabela de Especificacoes
. Modelo Basico In saida ) Dimenséo (mm) Massa
Modelo Cadigos Tensao
do SCA - 05 (A) A B C |D|E F (Kg)
417110100 SCA050004T2223PSZ 4 61 | 25 250 | - [ 265| 256 3
417110101 SCA0500082223PSZ 8 220 4,6
Standard 300 | 328|315 | 276
417110102 SCA050024T2223PSZ 24 92 | 50 59
417110118 SCA050030T3848PSZ 30 380 | 250 | 150 | 450 |488|475| 274 23
417110103 SCA050004T2223P0ICZ 4 61 | 25 250 | - | 265 | 256 3
417110104 SCA050008T2223P0ICZ 8 220 4,6
Com Interface 300 1328|315 | 276
para HMI Remota| 417110105 SCA050024T2223P0ICZ 24 92 | 50 59
417110227 SCA050030T3848P0ICZ 30 380 | 250 | 150 | 450 | 488|475 | 274 23
MF 417110119 SCA050004T2223POMFZ 4 220 | 102 | 50 | 225 | - [240| 172,3 3,7
417110120 SCA050004T2223P0P2Z 4 6 | 25 250 | - | 265 | 256 3
5 417110121 SCA050008T2223P0P2Z 8 220 4,6
Com Cartdo 300 328 315| 276
POS2 417110122 SCA050024T2223P0P2Z 24 92 | 50 59
417110132 SCA050030T3848P0P2Z 30 380 | 250 | 150 | 450 | 488|475 | 274 23
417110126 SCA050004T2223P0DPZ 4 6 | 25 250 | - |265| 256 3
_ 417110127 SCA050008T2223P0DPZ 8 220 4,6
Com Profibus DP 300 [328|315| 276
417110128 SCA050024T2223P0DPZ 24 92 | 50 59
417110133 SCA050030T3848P0ODPZ 30 380 | 250 | 150 | 450 |488|475| 274 23
417110129 SCA050004T2223P0P2DPZ 4 250 | - [ 265| 256 3
Com Cartao 64 | 25
: 417110130 SCA050008T2223P0P2DPZ 8 220 4,6
P0S2+ Profibus 300 | 328|315 | 276
DP 417110131 SCA050024T2223P0P2DPZ 24 92 | 50 59
417110134 SCA050030T3848P0P2DPZ 30 380 | 250 | 150 | 450 | 488|475 | 274 23
417110191 SCA050004T2223P0OEPZ 4 6 | 25 250 | - | 265 | 256 3
417110192 SCA050008T2223P0OEPZ 8 220 4,6
EP 300 | 328|315 | 276
417110193 SCA050024T2223POEPZ 24 92 | 50 59
417110228 SCA050030T3848POEPZ 30 380 | 250 | 150 | 450 |488|475| 274 23
417110194 SCA050004T2223P0ICEPZ 4 64 | 95 250 | - | 265| 256 3
417110195 SCA050008T2223P0ICEPZ 8 220 4,6
EP +1IC 300 [328|315| 276
417110196 SCA050024T2223P0ICEPZ 24 92 | 50 59
417110229 SCA050030T3848P0OICEPZ 30 380 | 250 | 150 | 450 |488|475| 274 23




60 mm
|

305 mm

10mm

|
M6 ﬁl D D oD

f(\

34 mm

Poténcia méaxima de frenagem (rms)

200 W

Resisténcia

4035.0292 Médulo de frenagem RF-200
300

ESPECIFICAGAO DO AUTOTRANSFORMADOR

(Quando a alimentacdo da rede for 380 ou 440 V
trifasica, deve-se utilizar um autotransformador de
poténcia com as seguintes caracteristicas:
Poténcia do autotrafo (kVA) = ZPoténcia servomotor
(kW) x 1,25 x Fator de utilizagao(**)

(**) Em aplicagbes com mais de um servomotor, 0
autotransformador pode ser otimizado pelo fator de
utilizagdo 0,7 (tempo de servigo conforme norma
VDE 0530 parte 1).

0307.1847 1
0307.1855 1,5
0307.1863 2
0307.1871 380 e 440V 220V 3
0307.1880 5
0307.1898 75
0307.1901 10




INTERFACE HOMEM-MAQUINA REMOTA

(opcional)

CARACTERISTICAS TECNICAS

« Conectada via cabo serial RS-485 néo isolada.

« Alimentagao pelo proprio cabo serial ndo necessitando alimentagdo externa.

« Display duplo: LCD (2 linhas de 16 caracteres) e LED (4 digitos - 7 segmentos).
* Possui 8 teclas e 4 LED sinalizadores.

FUNGOES

« Alteragao de todos parametros do SCA-05.

« Tecla para execugao de JOG (impulso momentaneo de velocidade).

« Tecla Sentido de JOG: comutando entre JOG1 e JOG2.

* Fungao copy: permite copiar a parametrizagao de um SCA-05 para
outros, possibilitando rapidez, confiabilidade e repetibilidade de
programacao em aplicagoes de maquinas de fabricacéo seriada.

« Entrada de referéncia de posigao e velocidade com fator de escala
programado na propria HMI (pode-se entrar com as referéncias na
unidade determinada pelo usudrio).

Moldura para instalagéo/fixagao da HMI
remota, para transferéncia de operacao
do servoconversor para porta do painel
ou para um console da maquina.

Interface para HMI Remota
e/ou RS-485 isolada

Cadigo Descrigao
417110083 Interface comunicagao remota - KCR SCA-05
417110084 Kit Moldura + IHM Remota - KMR SCA-05 5m para cabos de 1 m até 5 m
417110085 Kit Moldura + IHM Remota - KMR SCA-05 10m para cabos de 7,5 m até 10 m
0307.6890 Cabo Interligagéo para Interface Remota - 1 m
0307.6881 Cabo Interligacdo para Interface Remota — 2 m
0307.6873 Cabo Interligacao para Interface Remota— 3 m
0307.6865 Cabo Interligacao para Interface Remota— 5 m
0307.6857 Cabo Interligagdo para Interface Remota—7,5m
0307.6849 Cabo Interligagéo para Interface Remota— 10 m
4015.1056 Cartao para Interface RS-485




RS-485

CONFIGURAGOES EM REDE

SCA05 em Rede Modbus com as IHMs PWS WEG

IHM PWS6300S-S

*Display: 3” monocromatica
*LCD/ 16 tons de cinza

*CPU 32 bits RISC

*Memoria: 4MB Flash ROM

*|/0: COM2 (RS232/RS422/RS485)
* Alimentagéo: 24 Vdc

*16 teclas de fungéo

LEE -
(228)
«Comunicacao via +Comunicagao via

cartdo opcional
«Entrada RS-485

IHM PWS65008-S

«Display: 4,7” monocromatica

*L.CD /4 tons de azul

«CPU 32 bits RISC

*Memoria: 4MB Flash ROM

*|/0: COM1 (RS232/RS485)
COM2 (RS422/RS485)

* Alimentagéo: 24 Vdc

*Touch screen

L

1=

SCA05 com

Kit comunicagao
Remota KCR
Entrada RS-485

RS-232

+ Comunicagao serial
via RJ11

* Placa POS02

* Entrada RS-232

Placa POS-02

IHM PWS6600C-P
«Display: 5,7” Colorida
«LCD/ 256 cores
*GPU 32 bits RISC
*Memoria: 4MB Flash ROM
«1/0: COM1 (RS232/RS485)
COM2 (RS232/RS422/RS485)
« Alimentagéo: 24 Vdc
«Touch Screen

RS-232 ’ﬂ m

*Comunicagdo serial = ee@
via RJ11

*Drive Padrao

*Entrada RS-232

k
B
L

SCA05 sem
Placa POS-02



CONFIGURAGOES EM REDE

SCA05 em Redes DeviceNet, Profibus DP e CANopen

DeviceNet

CLP

Profibus DP

CLP

SCA05 |
sem Placa
P0S-02
SCA05

com Placa
P0S-02

Até 64 servoconversores

CANopen
CNC SCA05
; sem Placa
E P0S-02 SCA05
= sem Placa
P0S-02

Comunicagao via Cartao Opcional Profibus-DP

Até 99 servoconversores

=

coe
SCA05
sem Placa
POS-02
SCA05
com Placa
POS-02

Até 127 servoconversores




CONFIGURAGOES EM REDE

SCA05 em Rede MSCAN (Mestre-Escravo)

MESTRE ESCRAVO

.

HELE
HELE

SCA05 com SCA05 com
Placa POS-02  Placa POS-02
MESTRE ESCRAVO

I=-=
H=rEE

ol
o
Q=

|—!

SCAO05 sem
Placa P0S-02

SCA05 com
Placa POS-02

MESTRE

ESCRAVO

SCA05 com
Placa POS-02
MESTRE ESCRAVO
coe ™
SCAD5 sem
Placa POS-02

SCAD5 sem
Placa POS-02

SCAD5 sem

Placa POS-02



POSICIONADOR POS 2 (opcional)

0 cartao opcional POS2 permite

”a”Sf°gg“,ff0‘;,S;;Vf,’,‘;fr”;ggﬁ?; CARACTERISTICAS TECNICAS
posicionador de um eixo.

» Posicionamento com perfil trapezoidal e “S” (absoluto e relativo).

* Programacao Mestre/Escravo/Sincronismo entre motores ou
electronic gearbox (caixa de engrenagens).

*Busca de zero maquina (homing) e came eletronico.

*Blocos de CLP como temporizadores, contadores, bobinas, contatos,
aritméticos, comparacao, PID e fungdes matematicas.

* Programagdo em linguagem Ladder através do Software WLP

100 pardmetro do usuario.

Exemplo de Trajetéria com Utilizagao da Placa POS2

posicionamento 1 (t, até t,)

Velocidade A
e 1-=n
oo <4—— posicionamento 3
i E E (t5 - ty2)
1 1o 6 7 g 9 Yo Y1 2
| S -
(N posicionamento 2 (t, até t;)
Especificagdes Técnicas
: n POS2 | SCA05
Entradas/Saidas* Descricoes . Total
Quantidades
Entrada digitais 24 Vce 9 6 15
Saidas a relé 250 Vca/3 A 3 2 5
Saida transistorizadas 24 Vce/500 mA 3 1 4
Entradas analogicas +10V (14 e 10 bits) / (0 a 20 mA ou 4 a 20 mA) 1 2 3
Saidas analdgicas +10V (12 bits) - 2 2
Entrada diferencial de encoder 5215V (100 kHz) 1 - -

(*) As entradas/saidas digitais/analogicas do servoconversor SCA-05 podem ser acessadas através do programa do usudrio.
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WEG LADDER PROGRAMMER /WLP

CARACTERISTICAS TECNICAS

* Ambiente Windows (32 bits).

* F4cil programacao em linguagem Ladder com blocos de fungées
incorporados conforme norma IEC 1131-3.

» Edicdo grafica com textos (comentarios e tags).

* Comunicagéo serial em RS-232C.

* Monitoragao on-line.

* Ajuda.

* As variaveis de posicionamento, velocidade, aceleragdo, temporizagéo e
contadores podem ser configurados conforme necessidade do usudrio.

* Permite criar macros (blocos de usuario).

* Tutoriais.

PRINCIPAIS COMANDOS

*Ldgica: Contato normalmente aberto e fechado, bobina, bobina negada,
seta e reseta bobina, bobina de transigdo positiva e negativa.
*Blocos de comparagao: em posigéo, em deslocamento, em movimento.
*Blocos de posicionamento: curvas com perfil “S” e trapezoidal,
busca de zero, seguidor, parada e deslocamento, came eletronico.
*Blocos de CLP: temporizador, contador incremental, comparagao e
aritméticos, PID e filtro.

11



EXEMPLOS DE ALGUNS COMANDOS DO WLP - 02

o row mof-
L LY —
i Seguidor |§|
N RCOLLCAST 10
' s ; - - :
Wsoiwar Direglo  Sinerarismng |Acelera;50| Dp-;ﬁesl Eixo I
Were
Tipo de Dado - Constante
EN [ 1
:l_l: Mestre
B =
G wide 4 Escravo
™ Beal J1.n00000
Masber axis 4 ‘
] I Cancelar | Aplicar | Ajuda |

1:1
Stave [ riter
Jm somr oal- M|m|am|- lllmli.u | B |
e
W REEITI0M
oo _J J"lmn-l--
W HROCLLEET RO [ F .
N e
L, i
L, Cabk . Proxle
BT Cortusta Tt 2 1
L
S i I | :
] 1 Cicto do Varradusa
ENO *
Velacidude
Posigie
! ii.i W] e | | ]
T e o oowiguna ]
e
s Flotngh Vekwerdiode | wrokwactio | Offem | To | Eime |
W TR ERAT IS
e T —
:ﬂ‘f*l
e —
jres o L
?.'h'tﬂ..ﬁu
u) ENl ¢ JEROSW=D
1
e L1 0
|
ZEROEW | ]
leeiicn [I L
//_\—n—h ___.-k:lruml-h
______ [ | coeen | | aids |

EHO = 1 Gclo di Varmdura




OH

ESPECIFICAGOES TECNICAS CARACTERISTICAS TECNICAS
* Grau de protecéo IP65'. «Forga contra-eletromotriz senoidal.
*Isolamento Classe F. *Rotagao suave e uniforme em todas as velocidades.
* Realimentagao por resolver. «Baixo nivel de ruido e vibragao.
* Formas construtivas B5 (sem pés, fixado pela flange), » Ampla faixa de rotagéo com torque constante.
V1 (sem pés, fixado pela flange para baixo) e V3 «Baixa manutengao (servomotores sem escovas).
(sem pés, fixado pela flange para cima). «Elevada capacidade de sobrecarga.
* Protetor térmico (PTC). *Baixa inércia.
*Ponta de eixo com chaveta NBR 6375. *Resposta dindmica rapida.
«imés de terras raras (Neodimio-Ferro-Boro).
* Rolamento com lubrificagéo permanente. OPCIONAIS
*Retentor para vedagdo do eixo. «Freio eletromagnético (alimentar com fonte externa de 24 Vcc,
« Temperatura maxima de operagao em regime SWA 56 >0,84A/ SWA 71>1,05A).
permanente; AT = 100°C. «Flange para encoder incremetal tipo ROD.
1 Servomotor com freio possui grau de protecéo IP54.

SERVOMOTORES STANDARD

] — = [
) I ! \ ‘b'h.'- }
—— ———————— al s / . \ T
i i : ’:’ T
. —————————————————————— T
— ' = =] v @—T—€
T [
)
Caontar Hob
I |
40 110 80 95 50j6 6,5 2 14j6 29,5 5n9 11 5 Mb5x1x12
56 127 102 115 95j6 9 3 19j6 40 6n9 15,5 6 M6x1x16
. 246 50 8n9 20 7 M8x1,25x19
71 166 142 165 130j6 11 3,5 -
32j6* 57* 10n9* 27* 8* M8x1,25x19
100 217 192 215 180j6 14 4 32k6* 57 10 27 8 M12x1x25

* Validos para os servomotores SWA-71-40-20 e SWA-71-34-30.
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SERVOMOTORES ESPECIAIS - CoNecTOR RETO

-
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40 | 118 | 129 | 80 | 95 | 506 | 65 | 2 | 14)6 | 295 | 509 | 11 5 M5x1x12
56 | 125 | 137 | 102 | 115 | 956 | O 3 | 196 | 40 | 6n9 | 155 | 6 MBx1x16

. 246 | 50 | 8n9 | 20 | 7 | M8x1,25x19
™| 165 | 191 | 142 | 165 (13066 | 11| 35 oot T T Bd 250

SERVOMOTORES ESPECIAIS - Conecror 90°
: 1= D&

Lf_'
C
!
E

Caian ticka
o x T i

40 138 | 138 80 95 506 [ 6,5 2 146 | 29,5 | 5n9 5 Mb5x1x12
56 145 145 102 115 | 956 9 3 19j6 40 6n9 | 155 6 M6x1x16

. 24i6 50 8n9 20 7 M8x1,25x19
" 184 | 196 | 142 165 | 130j6 | 11 3,5 3216 | 57+ [10n9* | 27* 8 M8x1.25x19

[
11

*

CODIGO INTELIGENTE
)

(Branco) - sem acessorios

F - freio
SWA 56 25 30 F E - encoder incremental
T | _ ] U-particularidade elétrica (bobinagem)
- 0pgOes: | M - particularidade mecanica (flange, ixo)

(rotagdo) 20 = 2000 rpm CO - Conector Reto

30 = 3000 rpm C9 — Conector 90°

60 = 6000 rpm
(torque) 1.6, 2.5, 2.6, 3.6, 3.8, 4.0, 5.5, 6.1, 6.5, 7.0, 8.0, 9.3, 13, 15, 19, 22, 25, 34, 40 e 50 Nm

(carcaga) 40, 56, 71 e 100
Servomotor corrente alternada




SERVOMOTORES SWA STANDARD

Sem freio eletromagnético

Especificacoes Técnicas

. s € Servoconversor Cabos de ligagao
_ Z = &E‘ = recomendado entre 0 SWA e SCA-05
£z | 2|8 g | = g |Es
= = = = = 2 S |0 | | S = ]
g | cotigop | Modebdo | s | = | E | 5| & | 2 |8|E|S(8| £ |E%
] Servomotor Sa @ = = > £ S |18 |88 P L=
o= = 'S ~ = = = |2 | = ] S
@ o = 2 S = o S |o|S =
5 2 s & E |@ |2 | & 2 25
o £ = = 3 S SE
1900.7006 | SWA 56-2,5-20 25 25 | 036 | 46 0,22 250 CP-_-4x0.75
1900.7030 | SWA 56-3,8-20 38 38 | 0,70 | 5,6 0,31 270
1900.7057 | SWA 56-6,1-20 6,1 52 | 1,10 | 7,5 050 | 310 X CP-_-4x15
g | 1900.7073 | SWA56-8,0-20 8,0 65 | 1,32 | 9,3 068 | 350
i—" 1900.7090 | SWA 71-9,3-20 93 80 | 1,60 | 120 | 1,63 | 2705 X
(—)
S | 1900.7111 SWA 71-13-20 13 11,8 | 230 | 150 | 2,35 | 3005 X
1900.7138 SWA 71-15-20 15 130 | 250 | 170 | 3,06 | 3305 X CP-._-4x4.0
1900.7154 SWA 71-19-20 19 151 | 290 | 200 | 378 | 3605 X
1900.7170 SWA 71-22-20 22 185 | 340 | 220 | 450 | 3905 X
1900.7189 SWA 71-25-20 25 215 | 340 | 270 | 594 | 4505 X
1900.7695 SWA 71-40-20 40 19,0 | 50 32 740 | 5105 X o 460
-...~4X0.
2800 rpm | 1900.7696 | SWA 100-50-28 50 266 | 88 295 | 146 | 3185
1900.7540 | SWA 40-1,6-30 1,6 20 | 045 | 2,8 | 0084 | 2167 X CR
1900.7558 | SWA 40-2,6-30 26 32 | 070 | 35 012 | 2367 X CP-...-4x0.75
1900.7014 | SWA 56-2,5-30 25 38 | 066 | 46 0,22 250
1900.7049 | SWA 56-4,0-30 40 57 | 088 | 56 031 | 270 P nls
-...~4X1.
1900.7065 | SWA 56-6,1-30 6,1 85 | 1,30 | 7,5 050 | 310 X
E 1900.7081 SWA 56-7,0-30 7.0 90 | 150 | 9,3 068 | 350 X
2 [1900.7103 | SWA71-9,3-30 93 120 | 205 | 120 | 163 | 2705 X
(—)
§ 1900.7120 SWA 71-13-30 13 180 | 285 | 150 | 2,35 | 3005 X CP-...-4x4.0
1900.7146 | SWA 71-15-30 15 200 | 3,30 | 17,0 | 3,06 | 3305 X
1900.7162 SWA 71-19-30 19 230 | 420 | 200 | 3,78 | 3605 X
1900.7690 SWA 71-34-30 34 25 | 4,30 27 594 | 4505 X | CP-..-4x6.0
1900.7566 | SWA 40-1,6-60 1,6 40 | 070 | 2,8 | 0,084 | 2167 X CP-...-4x0.75
£
S | 19007573 | SWA 40-2,6-60 26 62 | 113 | 35 0,12 | 236,7
e CP-..-4x1,5
S |1900.7022 | SWA56-2,5-60 25 75 | 113 | 46 0,22 250
(7T-)
1900.7251 SWA 56-3,6-60 36 10,3 | 1,60 | 56 0,31 | 270
1900.7260 | SWA 56-5,5-60 55 155 | 240 | 75 0,50 | 310 X CP- 4440
1900.7278 | SWA 56-6,5-60 6,5 16,3 | 2550 | 93 068 | 350 X

Obs: Em aplicaces de servomotores standard, utilizar cabos da pagina 17.
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SERVOMOTORES SWA STANDARD

Com freio eletromagnético

Especificacoes Técnicas

a | = =| E Servoconversor Cabos de ligagao entre 0 SWA
=| = = £ E recomendado e SCA-05
E 3 — —_ u’ N -
S Modeodo |—v| = |E |5 |2 | 2 |2 |8 |3 & |28| &
£ | cédigo et o= — |12 |2 | % | 5 |8 |8 |8 5 |88 =
S Servomotor |5 o | & © < o £ B |® | B S e s S
S © [ 'S = = = =} =] =] @ o D (=%
F=m| £ = (3 = < < < = == S
5 | 2 2| E |8 |& |3 2 (2% |
S =) £ S © < @ 8
o (X o o
1900.7580 | SWA56-2,5-20 | 25 | 25 | 036 | 65 | 035 3235 | X
CP-..-4x0.75
1900.7585 | SWA56-3,8-20 | 38 | 38 | 070 | 75 | 044 | 3435
1900.7590 | SWA56-6,1-20 | 61 | 52 | 1,10 | 94 | 063 | 3835 X Pt
-...=4X1.
g | 19007595 | swas56-80-20 | 80 | 65 | 1,32 [ 112 | 0,81 | 4235 X
E‘ 19007640 | SWA71-93-20 | 93 | 80 | 1,60 | 16,1 | 2,10 | 367
S
S | 19007645 | SwA71-13-20 | 13 | 11,8 | 2,30 | 19,1 | 2,84 | 397 X
1900.7650 | SWA71-15-20 | 15 | 13,0 | 250 | 21,1 | 3,55 | 427 X
19007655 | SWA71-1920 | 19 | 151 | 2,90 | 241 | 427 | 457 X | CP-..-4x4.0
1900.7660 | SWA71-22-20 | 22 | 185 | 3,40 | 26,1 | 4,99 | 487 X
19007665 | SWA71-25-20 | 25 | 215 | 340 | 31,1 | 6,43 | 547 X
CR | CP-..-4x0.75
1900.7600 | SWA56-2,5-30 | 25 | 38 | 066 | 65 | 035| 3235 | X CP-...-4x0.75
1900.7605 | SWA56-4,0-30 | 40 | 57 | 088 | 7.5 | 044 | 3435 X CP-. 1.5
1900.7610 | SWA56-6,1-30 | 61 | 85 | 1,30 | 94 | 0,63 | 3835
€ |19007615 | swa56-7030 | 7.0 | 9,0 [ 150 | 11,2 081 | 4235 X
8 | 19007670 | SWA71-93-30 | 93 | 120 | 2,05 | 161 | 210 | 367 X
119007675 | SWA71-13-30 | 13 | 18,0 | 2,85 | 191 | 2,84 | 397 X | CP-.-4x4.0
1900.7680 | SWA71-15-30 | 15 | 20,0 | 3,30 | 21,1 | 3,55 | 427 X
19007685 | SWA71-19-30 | 19 | 23,0 | 420 | 241 | 427 | 457 X
1900.7620 | SWA56-2,560 | 25 | 75 | 1,13 | 65 | 0,35 | 3235 X CP-..-4x1.5
E | 19007625 | SWAS56-36-60 | 36 | 10,3 | 1,60 | 75 | 044 | 3435 X
§ 1900.7630 SWA56-55-60 | 55 | 155 | 240 | 94 | 063 | 3835 X | CP-.-4x4.0
“ 11900.7635 | SWA56-65-60 | 6,5 | 163 | 250 | 11,2 | 081 | 4235 X

Obs.: Para o freio ser liberado é necessario alimenta-lo com uma fonte externa de 24Vcc com capacidade de corrente minima de 0,84A (20W) para servomotores
da carcaga 56 e 1,05A (25W) para servomotores da carcaga 71.
Em aplicagoes de servomotores standard, utilizar cabos da pagina 17
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ACESSORIOS PARA SERVOACIONAMENTOS STANDARD

CABOS STANDARD
- . [ Especificacdes Técnicas | -
L e [ Diametro | Comprimento | Conector | Especialidade | AT
CABOS RESOLVER
0307.7956 CR-03m 3 metros
0307.7957 CR-06m 6 metros
0307.7958 CR-09m 9 metros Reto .
0307.7959 CR-12m 12 metros Momg:&ao
0307.7960 CR-15m 8vias-6x0,2 rzan, 15 metros (Curvatura méxima (raio):
0307.7981 CR-03m-90 2x0,5 mm 3 metros Estatico = 33 mm;
0307.7982 CR-06m-90 6 metros Em movimento = 100 mm)
0307.7983 CR-09m-90 9 metros 90°
0307.7984 CR-12m-90 12 metros
0307.7985 CR-15m-90 15 metros
CABOS POTENCIA
0307.8030 CP-03m-4x0,75 3 metros
0307.8031 CP-06m-4x0,75 6 metros
0307.8032 CP-09m-4x0,75 4 vias x 0,75 mm? 9 metros
0307.8033 CP-12m-4x0,75 12 metros
0307.8034 CP-15m-4x0,75 15 metros
0307.7946 CP-03m-4x1,5 3 metros
0307.7947 CP-06m-4x1,5 6 metros
0307.7948 CP-09m-4x1,5 4 vias x 1,5 mm? 9 metros
0307.7949 CP-12m-4x1,5 12 metros
0307.7950 CP-15m-4x1,5 15 metros Reto )
0307.7951 CP-03m-4x4,0 3 metros
0307.7952 CP-06m-4x4,0 6 metros
0307.7953 CP-09m-4x4,0 4 vias x 4,0 mm? 9 metros
0307.7954 CP-12m-4x4,0 12 metros
0307.7955 CP-15m-4x4,0 15 metros
0307.8136 CP-03m-4x6,0 3 metros
0307.8137 CP-06m-4x6,0 6 metros
0307.8138 CP-09m-4x6,0 4 vias x 6,0 mm? 9 metros
0307.8139 CP-12m-4x6,0 12 metros
0307.8140 CP-15m-4x6,0 15 metros
0307.8040 CP-03m-4x0,75-90 3 metros
0307.8041 CP-06m-4x0,75-90 6 metros
0307.8042 CP-09m-4x0,75-90 4 vias x 0,75 mm? 9 metros
0307.8043 CP-12m-4x0,75-90 12 metros
0307.8044 CP-15m-4x0,75-90 15 metros
0307.7986 CP-03m-4x1,5-90 3 metros
0307.7987 CP-06m-4x1,5-90 6 metros
0307.7988 CP-09m-4x1,5-90 4 vias x 1,5 mm? 9 metros
0307.7989 CP-12m-4x1,5-90 12 metros
0307.7990 CP-15m-4x1,5-90 15 metros 900 A
0307.7991 CP-03m-4x4,0-90 3 metros
0307.7992 CP-06m-4x4,0-90 6 metros
0307.7993 CP-09m-4x4,0-90 4 vias x 4,0 mm? 9 metros
0307.7994 CP-12m-4x4,0-90 12 metros
0307.7995 CP-15m-4x4,0-90 15 metros
0307.8146 CP-03m-4x6,0-90 3 metros
0307.8147 CP-06m-4x6,0-90 6 metros
0307.8148 CP-09m-4x6,0-90 4 vias x 6,0 mm? 9 metros
0307.8149 CP-12m-4x6,0-90 12 metros
0307.8150 CP-15m-4x6,0-90 15 metros
0307.8035 CP-03m-4x0,75-B 3 metros
0307.8036 CP-06m-4x0,75-B 6 metros
0307.8037 CP-09m-4x0,75-B 4 vias x 0,75 mm? 9 metros
0307.8038 CP-12m-4x0,75-B 12 metros
0307.8039 CP-15m-4x0,75-B 15 metros
0307.7961 CP-03m-4x1,5-B 3 metros
0307.7962 CP-06m-4x1,5-B 6 metros
0307.7963 CP-09m-4x1,5-B 4 vias x 1,5 mm? 9 metros
0307.7964 CP-12m-4x1,5-B 12 metros
0307.7965 CP-15m-4x1,5-B 15 metros Reto Blindado
0307.7966 CP-03m-4x4,0-B 3 metros
0307.7967 CP-06m-4x4,0-B 6 metros
0307.7968 CP-09m-4x4,0-B 4 vias x 4,0 mm? 9 metros
0307.7969 CP-12m-4x4,0-B 12 metros
0307.7970 CP-15m-4x4,0-B 15 metros
0307.8141 CP-03m-4x6,0-B 3 metros
0307.8142 CP-06m-4x6,0-B 6 metros
0307.8143 CP-09m-4x6,0-B 4 vias x 6,0 mm? 9 metros
0307.8144 CP-12m-4x6,0-B 12 metros
0307.8145 CP-15m-4x6,0-B 15 metros
0307.8045 CP-03m-4x0,75-B-90 3 metros
0307.8046 CP-06m-4x0,75-B-90 6 metros
0307.8047 CP-09m-4x0,75-B-90 4 vias x 0,75 mm? 9 metros
0307.8048 CP-12m-4x0,75-B-90 12 metros
0307.8049 CP-15m-4x0,75-B-90 15 metros
0307.7971 GP-03m-4x1,5-B-90 3 metros
0307.7972 CP-06m-4x1,5-B-90 6 metros
0307.7973 CP-09m-4x1,5-B-90 4 vias x 1,5 mm? 9 metros
0307.7974 CP-12m-4x1,5-B-90 12 metros
0307.7975 CP-15m-4x1,5-B-90 15 metros 900 Blindado
0307.7976 CP-03m-4x4,0-B-90 3 metros
0307.7977 CP-06m-4x4,0-B-90 6 metros
0307.7978 CP-09m-4x4,0-B-90 4 vias x 4,0 mm? 9 metros
0307.7979 CP-12m-4x4,0-B-90 12 metros
0307.7980 CP-15m-4x4,0-B-90 15 metros
0307.8151 CP-03m-4x6,0-B-90 3 metros
0307.8152 CP-06m-4x6,0-B-90 6 metros
0307.8153 CP-09m-4x6,0-B-90 4 vias x 6,0 mm? 9 metros
0307.8154 CP-12m-4x6,0-B-90 12 metros
0307.8155 CP-15m-4x6,0-B-90 15 metros
) Blindado Movimentagao
0307.8162 Simula dga(?: Encoder 8 vias - g )5( ?T']Enznmz‘ 2x 2 metros DB9 (Curvatura méxima (raio): Estético = 33 mm; g\
! Em movimento = 100 mm)

0Obs: Em aplicacdes que necessitem cabos para movimentagéo, sob consulta. 1 7



SERVOMOTORES SWA ESPECIAIS
Sem freio eletromagnético

Conector Reto
1900.7697 SWA56-2,5-20-C0 2,5 2,50 0,36 4,60 0,22 2490 | X SPCA-. -4x1 5-S
1900.7698 SWA56-3,8-20-C0 3,8 3,80 0,70 5,60 0,31 269,0 | X '
1900.7699 SWA56-6,1-20-C0 6,1 5,20 1,10 7,50 0,50 309,0 X SPC2-. 4x1 5.5
1900.7700 SWA56-8,0-20-C0 8,0 6,50 1,32 9,30 0,68 349,0 X '
1900.7701 SWA71-9,3-20-C0 9,3 8,00 1,60 12,00 | 1,63 274,0 X SFC1-.
1900.7702 SWA71-13-20-C0 13,0 11,80 2,30 15,00 | 2,35 304,0 X
1900.7703 SWA71-15-20-C0 15,0 13,00 2,50 17,00 | 3,06 334,0 X SPC3-. -dxd 0-S
1900.7704 SWA71-19-20-C0 19,0 15,10 2,90 20,00 | 3,78 364,0 X '
1900.7705 SWA71-22-20-C0 22,0 18,50 3,40 22,00 | 4,50 394,0 X
1900.7706 SWA71-25-20-C0 25,0 21,50 3,40 27,00 | 5,94 454,0 X

Conector Reto
1900.7707 SWA40-1,6-30-C0 1,6 2,00 0,45 2,80 0,08 2152 | X
1900.7708 SWA40-2,6-30-C0 2,6 3,20 0,70 3,50 0,12 2352 | X SPC1-...-4x1,5-S
1900.7709 SWA56-2,5-30-C0 2,5 3,80 0,66 4,60 0,22 2490 | X
1900.7710 SWA56-4,0-30-C0 4,0 5,70 0,88 5,60 0,31 269,0 X SPC2-. dx1 5-S
1900.7711 SWA56-6,1-30-C0 6,1 8,50 1,30 7,50 0,50 309,0 X ' SFC1-.
1900.7712 SWA56-7,0-30-C0 7,0 9,00 1,50 9,30 0,68 349,0 X | SPC5-..-4x2,5-S
1900.7713 SWA71-9,3-30-C0 9,3 12,00 2,05 12,00 | 1,63 274,0 X
1900.7714 SWA71-13-30-C0 13,0 18,00 2,85 15,00 | 2,35 304,0 X SPC3-. A% 0-S
1900.7715 SWA71-15-30-C0 15,0 20,00 3,30 17,00 | 3,06 334,0 X '
1900.7716 SWA71-19-30-C0 19,0 23,00 4,20 20,00 | 3,78 364,0 X

Conector Reto
1900.7717 SWA40-1,6-60-C0 1,6 4,00 0,70 2,80 0,08 2152 | X SPC1-...-4x1,5-S
1900.7718 SWA40-2,6-60-C0 2,6 6,20 1,13 3,50 0,12 235,2 X SPC2-. dx1 5-S
1900.7719 SWA56-2,5-60-C0 2,5 7,50 1,13 4,60 0,22 249,0 X ' SFC1-.
1900.7720 SWA56-3,6-60-C0 3,6 10,30 1,60 5,60 0,31 260,0 X
1900.7721 SWA56-5,5-60-C0 55 15,50 2,40 7,50 0,50 309,0 X | SPC5-..-4x2,5-S
1900.7722 SWA56-6,5-60-C0 6,5 16,30 2,50 9,30 0,68 349,0 X

Conector 90°
1900.7723 SWA56-2,5-20-C9 2,5 2,50 0,36 4,60 0,22 2490 | X SPC1-. 4x1 5.5
1900.7724 SWA56-3,8-20-C9 3,8 3,80 0,70 5,60 0,31 269,0 | X '
1900.7725 SWA56-6,1-20-C9 6,1 5,20 1,10 7,50 0,50 309,0 X SPC2-. dx1 5-S
1900.7726 SWA56-8,0-20-C9 8,0 6,50 1,32 9,30 0,68 349,0 X '
1900.7727 SWA71-9,3-20-C9 9,3 8,00 1,60 12,00 | 1,63 274,0 X SFO1-.
1900.7728 SWA71-13-20-C9 13,0 11,80 2,30 15,00 | 2,35 304,0 X
1900.7729 SWA71-15-20-C9 15,0 13,00 2,50 17,00 | 3,06 334,0 X SPC3-. A% 0-S
1900.7730 SWA71-19-20-C9 19,0 15,10 2,90 20,00 | 3,78 364,0 X '
1900.7731 SWA71-22-20-C9 22,0 18,50 3,40 22,00 | 4,50 394,0 X
1900.7732 SWA71-25-20-C9 25,0 21,50 3,40 27,00 | 5,94 4540 X

Conector 90°
1900.7733 SWA40-1,6-30-C9 1,6 2,00 0,45 2,80 0,08 2152 | X
1900.7734 SWA40-2,6-30-C9 2,6 3,20 0,70 3,50 0,12 2352 | X SPC1-...-4x1,5-S
1900.7735 SWA56-2,5-30-C9 2,5 3,80 0,66 4,60 0,22 2490 | X
1900.7736 SWA56-4,0-30-C9 4,0 5,70 0,88 5,60 0,31 269,0 X SPC2-. -4x1 5-S
1900.7737 SWA56-6,1-30-C9 6,1 8,50 1,30 7,50 0,50 309,0 X ' SFC1-.
1900.7738 SWA56-7,0-30-C9 7,0 9,00 1,50 9,30 0,68 349,0 X | SPC5-...-4x2,5-S
1900.7739 SWA71-9,3-30-C9 9,3 12,00 2,05 12,00 | 1,63 2740 X
1900.7740 SWA71-13-30-C9 13,0 18,00 2,85 15,00 | 2,35 304,0 X SPO3-. x4 0-S
1900.7741 SWA71-15-30-C9 15,0 20,00 3,30 17,00 | 3,06 334,0 X '
1900.7742 SWA71-19-30-C9 19,0 23,00 4,20 20,00 | 3,78 364,0 X

Conector 90°
1900.7743 SWA40-1,6-60-C9 1,6 4,00 0,70 2,80 0,08 2152 | X SPC1-...-4x1,5-S
1900.7744 SWA40-2,6-60-C9 2,6 6,20 1,13 3,50 0,12 235,2 X SPC2-. 4x1 5-5
1900.7745 SWA56-2,5-60-C9 2,5 7,50 1,13 4,60 0,22 249,0 X ' SFC1-.
1900.7746 SWA56-3,6-60-C9 3,6 10,30 1,60 5,60 0,31 260,0 X
1900.7747 SWA56-5,5-60-C9 55 15,50 2,40 7,50 0,50 309,0 X | SPC5-...-4x2,5-S
1900.7748 SWA56-6,5-60-C9 6,5 16,30 2,50 9,30 0,68 349,0 X

0Obs.:
1) Para aplicaces de servomotores da linha especial, utilizar cabos especiais, pag. 20 (conjunto certificado CE).
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SERVOMOTORES SWA ESPECIAIS
Com freio eletromagnético

Conector Reto
1900.7748 | SWAS6-2,5-20-COF | 25 | 250 | 036 | 6,50 | 0,35 | 323,5 | X
1900.7750 | SWA56-3,8-20-COF | 3,8 | 3,80 | 0,70 | 7,50 | 0,44 [ 3435 | X SPC1-.-41,5°5
1900.7751 | SWAS56-6,1-20-COF | 61 | 520 | 1,10 | 9,40 | 0,63 | 383,5 X -
1900.7752 | SWAS56-8,0-20-COF | 80 | 850 | 1,32 [11,.20] 0,81 | 4235 X
1900.7753 | SWA71-9,3-20-COF | 9,3 | 800 | 1,60 [18,10] 2,10 | 387,0 X
1900.7754 | SWA71-13-20-COF | 13,0 | 11,80 | 2,30 | 19,10 2,84 | 397.0 X SFC1-. | SPCT-.-4x1.58
1900.7755 | SWA71-15-20-COF | 150 | 13,00 | 2,50 |21,10] 3,55 | 427.0 3l
1900.7756 | SWA71-19-20-COF | 19,0 | 1510 | 2,90 |24,10] 4,27 | 457,0 X
1900.7757 | SWA71-22-20-COF | 22,0 | 18,50 | 3,40 | 26,10] 4,99 | 487,0 X
1900.7758 | SWA71-25-20-COF | 250 | 21,50 | 3.40 |31,10] 6.43 | 547,0 X
Conector Reto
1900.7758 | SWAS56-2,5-30-COF | 25 | 380 | 066 | 650 | 0,35 | 232,5 | X SPCA1-...-4x1,5-5
1900.7760 | SWAS6-4,0-30-COF | 40 | 570 | 088 | 7,50 | 044 | 3435 X
1900.7761 | SWA56-6,1-30-COF | 61 | 850 | 1,30 | 9,40 | 0,63 | 3835 X SPC2-.-4x1.5-5
1900.7762 | SWAS56-7,0-30-COF | 7.0 | 9,00 | 1,50 [11.20] 0,81 | 4235 X | sPcs-..-4x2,5-8
1900.7763 | SWA71-9,3-30-CoF | 9,3 | 12,00 | 2,05 |1610] 210 | 367.0 X SFC1-.. | SPCT-..-41.58
1900.7764 | SWA71-13-30-COF | 13,0 | 18,00 | 2,85 [19,10] 2,84 | 397,0 X
1900.7765 | SWA71-15-30-COF | 15,0 | 20,00 | 3,30 | 21,10 3,55 | 427.0 x| SPe3-4a0s
1900.7766 | SWA71-19-30-COF | 19,0 | 23,00 | 4,20 |24,10] 4,27 | 457,0 X
Conector Reto
1900.7767 | SWA56-2,5-60-COF | 25 | 7,50 | 1,13 | 6,50 | 0,35 | 323,5 X SPC2-...-4x1,5-5
1900.7768 | SWAS6-3,6-60-COF | 3.6 | 10,30 | 1,60 | 7,50 | 0,44 | 3435 X
19007763 | SWAS56-5,5-60-COF | 55 | 1550 | 2,40 | 9,40 | 0,63 | 383,5 X | SPCs-..-4x2,5-8 SFCT-... | SPC1-..-4x1.55
1900.7770 | SWAS56-6,5-60-COF | 65 | 16,30 | 2,50 |11,20| 0,81 | 423,5 X
Conector 90°
1900.7771 | SWAS6-2,5-20CF | 25 | 250 | 036 | 650 | 0,35 | 3235 | X
1900.7772 | SWAS56-3,8-20-C9F | 38 | 380 | 070 | 750 | 0.44 | 3435 | X SPC1-.-41,5°5
1900.7773 | SWAS56-6,1-20-C9F | 61 | 520 | 1,10 | 9,40 | 0,63 | 383,5 X P02 44155
1900.7774 | SWAS56-8,0-20-C9F | 80 | 850 | 1,32 [11,20] 0,81 | 4235 X
1900.7775 | SWA71-9,3-20-C9F | 9.3 | 800 | 1,60 [1810] 210 | 367.0 X
1900.7776 | SWA71-13-20-C9F | 13,0 | 11,80 | 2,30 |19,10] 2,84 | 397.0 X SFCT-... | SPC-..-4x1.55
1900.7777 | SWA71-15-20-C9F | 150 | 13,00 | 2,50 |21,10] 3,55 | 427.,0 X | oo aans
1900.7778 | SWA71-19-20-C9F | 19,0 | 1510 | 2,90 |24,10] 4,27 | 457,0 X
19007778 | SWA71-22-20-C9F | 22,0 | 18,50 | 3.40 | 26,10] 4,99 | 487,0 X
1900.7780 | SWA71-25-20-C9F | 250 | 21,50 | 3,40 |31.10] 6.43 | 547.0 X
Conector 90°
1900.7781 | SWAS6-2,5-30-COF | 25 | 380 | 066 | 650 | 0,35 | 232,5 | X SPCA1-...-4x1,5-5
1900.7782 | SWAS6-4,0-30-COF | 40 | 570 | 088 | 7,50 | 044 | 3435 X
1900.7783 | SWA56-6,1-30-C9F | 6,1 8,50 | 1,30 | 9,40 | 0,63 | 3835 X SPC2-..-41,55
1900.7784 | SWAS56-7,0-30-COF | 7,0 | 9,00 | 1,50 [11,20] 0,81 | 4235 X | SPCs-..-4x2,5-8
1900.7785 | SWA71-9,3-30-CF | 9,3 | 12,00 | 2,05 |18,10] 210 | 367,0 X SFC1-.. | SPCT-..41.58
1900.7786 | SWA71-13-30-C9F | 13,0 | 18,00 | 2,85 [19,10] 2,84 | 397,0 X
1900.7787 | SWA71-15-30-C9F | 15,0 | 20,00 | 3,30 [21,10| 3,55 | 427.0 X SPC3-..-4x4.0-5
1900.7788 | SWA71-19-30-COF | 19,0 | 23,00 | 4,20 |24,10] 4,27 | 457,0 X
Conector 90°
19007788 | SWAS6-2,5-60-COF | 25 | 750 | 1,13 | 6,50 | 0,35 | 323,5 X SPC2-...-4x1,5-5
1900.7790 | SWAS56-3,6-60-COF | 36 | 10,30 | 1,60 | 7,50 | 0.44 | 3435 X
1900.7791 | SWAS56-5,5-60-COF | 55 | 1550 | 2,40 | 9,40 | 0,63 | 383,5 X | SPCs-..-4x2,5-8 SFC1-.. | SPCT-..-41.58
1900.7792 | SWAS6-6,5-60-COF | 65 | 16,30 | 2,50 [11,20| 0,81 | 423,5 X

1) Para o freio ser liberado é necessério alimentd-lo com uma fonte externa de 24 Vcc com capacidade de corrente minima de
0,84 A (20 W) para servomotores da carcaga 56, e 1,05 A (25 W) para servomotores da carcaga 71.
2) Para aplicagdes de servomotores da linha especial, utilizar cabos especiais, pag. 20 (conjunto certificado CE).
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ACESSORIOS PARA SERVOACIONAMENTOS ESPECIAIS

CABOS ESPECIAIS
Especificagdes Técnicas
Cadigo Descrigao Figura
Diametro Comprimento | Conector Especialidade
CABOS RESOLVER
0307.8355 SFC1-03m 3 metros l
0307.8356 |  SFC1-06m 6 metros Blindado
Movimentacéao
0307.8357 SFC1-09m 8 vias - 6 x 0,2 mm?, 2 x 0,5 mm? 9 metros Reto (Curvatura méxima (raio): FEN
Estatico = 68 mm;
0307.8358 SFC1-12m 12 metros Em movimento = 90 mm)
0307.8359 SFC1-15m 15 metros Lasd
CABOS POTENCIA
0307.8332 | SPC1-03m-4x1,5-S 3 metros
0307.8333 | SPC1-06m-4x1,5-S 6 metros
0307.8334 | SPC1-09m-4x1,5-S 9 metros
0307.8335| SPC1-12m-4x1,5-S 12 metros Blindado
0307.8336 | SPC1-15m-4x1,5-S 15 metros Movimentagéo
4 vias x 1,5 mm? (Curvatura méaxima (raio):
0307.8337 | SPC2-03m-4x1,5-S 3 metros Estatico = 40 mm;
0307.8338 | SPC2-06m-4x1,5- 6 metros Em movimento = 120 mm)
0307.8339 | SPC2-09m-4x1,5-S 9 metros
0307.8340 | SPC2-12m-4x1,5-S 12 metros
0307.8341 | SPC2-15m-4x1,5-S 15 metros
0307.8487 | SPC5-03m-4x2,5-S 3 metros
0307.8488 | SPC5-06m-4x2,5-S 6 metros Blindado
. Movimentacao :
- - - 2
0307.8489 | SPC5-09m-4x2,5-S 4 vias x 2,5 mm 9 metros Reto (Estdtico = 47 mm: 13
0307.8490 | SPC5-12m-4x2,5-S 12 metros Em movimento = 140 mm) {——\
0307.8491 | SPC5-15m-4x2,5-S 15 metros
=
0307.8342 | SPC3-03m-4x4,0-S 3 metros
0307.8343 | SPC3-06m-4x4,0-5 6 metros Blindado
Movimentacéao
0307.8344 | SPC3-09m-4x4,0-S 4 vias x 4,0 mm? 9 metros (Curvatura méxima (raio):
Estatico = 53 mm;
0307.8345 | SPC3-12m-4x4,0-S 12 metros Em movimento = 158 mm)
0307.8346 | SPC3-15m-4x4,0-S 15 metros
0307.8347 | SPC4-03m-4x6,0-S 3 metros
0307.8348 | SPC4-06m-4x6,0-S 6 metros Blindado
Movimentagao
0307.8349 | SPC4-09m-4x6,0-S 4 vias x 6,0 mm? 9 metros (Curvatura maxima (raio):
Estatico = 62 mm;
0307.8350 | SPC4-12m-4x6,0-S 12 metros Em movimento = 184 mm)
0307.8351 | SPC4-15m-4x6,0-S 15 metros
Obs.:

1) Na linha de Cabos Especiais, todos 0s modelos possuem conectores retos. O conector reto/90° é diferenciado no servomotor, pag. 13/14.

2) Para aplicagoes de servomotores da linha especial, pag 18/19, utilizar cabos especiais (conjunto certificado CE).
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